PROBLEMI PROPOSTI

4.41. 1 tensore degli sforzi di Cauchy in un punto P'¢ dato da

14 0 3
t=(0 2 1}.
3 9 %) s

Determinare il vettore sforzo nel caso che il punto P appartenga alla giacitura di normale
n = e; + 2e; + 3es.

4.42. 1 tensore degli sforzi di Cauchy ¢ dato da
T1zy 22 0
t={ 22 =z, z3).
0 T3 0
Determinare il vettore sforzo nel punto P = (1,2, 3) appartenente al piano z; +z2 —23 = 0.
" 4.48. 1l tensore degli sforzi di Cauchy in un punto P del continuo ¢ dato da
2 1 0\
t=11 3 4].
0 4 4
Determinare gli autovalori e le direzioni principali di tensione.

4.44. 1l tensore degli sforzi di Cauchy in un continuo é dato da
z; Az Bz
t=[dee 0  (+Daz].
Bzs (A+l)zs 0

Determinare:
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{i) la coppia { A, B) tale che, in assenza di forze di massa, risultino verificate le equazioni
di equilibrio.

_ (ii) il vettore sforzo nel punto P = (2,4,4) appartenente alla superficie di equazione
224l +22-36=0.

(111) tracciare i cerchi di Mohr relativamente allo stato di sollecitazione nel punto P.

4.45. 1l tensore degli sforzi di Cauchy in un continuo é dato da

ziz3 (1=2zHz 0
t={ (1 -z}, To23 0
0 0 3273

Determinare:
(1) gli autovalori di t nel punto P(1,2,3) e le direzioni principali di tensione.

(ii) la legge di variazione delle forze di massa al fine di soddisfare le equazioni di
equilibrio.

(ii1) it vettore sforzo nel punto P appartenente al piano z; + 4 — 23 = 0.

4.46. Inun punto P del continuo il tensore degli sforzi e

28 6 O
t=] 6 -1 4
0 4 —4

Determmare:

(1) gli autovalori di t e verificare che ad autovalort distinti corrispondono direzioni
ortogonali. ~

(i1) il vettore sforzo, il sno modulo, le componenti normali e tangenziali nel caso che
il punto P appartenga al piano z1 + 2z, — 23 = 0.

4.47. Un continno e sottoposto alla forza di massa f = Aje; + Ares + Azey, essendo X;
costanti assegnate. Il tensore deghi sforzi ¢ dato da
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t= X3 .d Yo'z
g Ay Y

. - . - ’ . . . . . L -
Determinare i valori di &, 8 e v affinche siano verificate le equazioni di equilibrio.

4-48. Un mezzo continuo € sottoposto al campo di velocita

vy =21t +32 , vea=2z+2z3 , va=zx3t+ .

Determinare:
(i) la funzione densita p assumendo che p(0) = po.

(i1) con riferimento all’istante ¢ = 5, calcolare la velocita di allungamento nel punto
P =(1,1,1) rella direzione del vettore e; + 2e; + 3e;.

4.49. T moto di un continuo ¢ dato da
) = X;e' + Xot 12=X26t+.x'3 5 z3 = X3e' + X;t.
11 tensore degli sforzi di Cauchy ¢ dato da

20t z3 21,
t= T3 xle‘ 3.’52
2;2?1 3.172 6131

Determinare 1 tensori di Piola-Kirchhoff.
4.50. 1l moto di un continuo ¢ dato da

1 =X, -i-.x.-;;ﬁf , &= X3 +_X18£ , x3 = —X3t.
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¥ Michele ha risposto a

It vettore flusso di calore q ha le componenti, con riferimento alla configurazione attuale,
date da

~ -2 —31
g1 = T€ ; 92=.’L‘262 , g3 =x3e .

Determinare il vettore flusso di calore con riferimento alla configurazione iniziale.
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Istantanea schermo




